CORSO DI LAUREA MAGISTRALE IN INGEGNERIA MECCANICA
CORSO DI COSTRUZIONE DI MACCHINE

CALCOLO MODI PROPRI DI SISTEMA A2 GDL

Si calcolino i modi propri del sistema mostrato nella Figura, ipotizzando trascurabile la massa
della trave.
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Calcolo parametri geometrici sezione
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Modellazione dinamica

Si vuole costruire un modello di sistema dinamico a 2 gdl equivalente, del tipo mostrato nella
Figura
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